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RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


1.-Ángulo en posición estándar: 



a es un ángulo en posición estándar 

a G IIC , m<a > 0 

(3 es un ángulo en posición estándar 

3 e IVC , m<3 < 0 

0: no es un ángulo en posición estándar 







RT DE UN 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


ÁNGU 


2.-Ángulo cuadrantal: 


ti 

— rad 
2 


90° 


180° 

Tirad 




270 ° 


EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


nTi 


Múltiplo de 90n° V — 
• Vn e 1 


0 


rad 


360°<> 2nrad 






RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


2.1- Forma general de los ángulos cuadrantales: 











RT DE UN ÁNGULO 



2 mi 


OX': {(2n + 1 )tt; V n E % } 
(4n + 1 )ti 


OY: 


V n E H 


Y'Y: 


(2n + 1)ti 


; Vn E % 


OY': 


2 f(4n + 3 )ti 


; Vn E : 


POSICIÓN ESTÁNDAR 


Si: a E IC 2mi < a < 


(4n 4- 1 )tt 


(4n + 1 )ti 

• Si: a E IIC <->--- < a < (2n + 1 )ti 


• Si: a E IIIC (2n + 1 )ti < a < 


(4n + 3 )ti 


(4n + 3 )ti 

• Si: a E IVC --- <a<2(n+l)Ti 
















RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


pitagorasB 

ACADEMIA 

Ejemplo: 

Sea A el conjunto de ángulos cuadrantales cuyo lado final pertenece a OY' y B el conjunto de ángulos cuadrantales cuyo 
lado final pertenece al eje de ordenadas, calcular B-A (n E Z) 












RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


Ejemplo: 

Sea a un ángulo positivo menor de una vuelta perteneciente al IVC, tal que: a = 
Calcular la diferencia entre el mayor y menor valor que pueda tomar a. 

RESOLUCIÓN: 


ti 2n 3n 
23 + 23 + 23 + ' 


a G IVC 

' TI 


3n 


< a < 2n 


a = 


a = 


2n 3 ti nn 
23 + 23 + 23 + + 23 


rad; n E H 


ti /n(n + 1) 
23 


rad ... (i) 


3h k (n) (n + 1) 4w 

_/_x __ 

2 23 2 2 

69 < (n)(n + 1) < 92 

n mfn = 8 69 < (8) (9) < 92 

n máx = 9 -» 69 < (9)(10) < 92 


Reemplazando en (i): 


= 8 


C^mín 


36ti 
23~ 
45ti 

“ máx = ~23~ 
45 ti 36ti 


23 

9ti 

23 


23 


23 


rad: n E TL 






RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


3.-Ángulos coterminales: 





❖ a- P =r 360n ° Vn 6 TL 
2imrad 


❖ RT(a) = RT(P) 




RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


pitagorasB 

ACADEMIA J 

Ejemplo: 

Dos ángulos coterminales están en la relación de 13 a 1, la diferencia de ellos es mayor que 1 200°, pero menor 
que 1 500°. Hallar el mayor ángulo 


RESOLUCIÓN: 

Sea: a y (3 los ángulos coterminales -► a — (3 = 360n° 

“ = — -► a = 13k A (3 = lk 

P 1 

1200° < a - p < 1500° -* 1200° < 360n° < 1500° 

360n°=1440° 

12k =1440° 

k = 120° 


Hallar el mayor ángulo: 

a = 13(120°) 


•• a = 1560° 








RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


pitagorasB 

ACADEMIA 

Ejemplo: 

Calcular la media aritmética de todos los ángulos positivos coterminales con 230° y menores de 10 000° 

RESOLUCIÓN: 


x- 230° = 360n°, VnE TL \ 0 < x < 10000° 

x = 360n°+ 230° o < 360n° + 230° < 10000° 

-230° < 360n°< 9770° 

—0,63 < n < 27,13 

i 

ni = 0,1,2 ... 27 
1 —r— 1 

28 términos 


x = 360(0)°+ 230° 
x = 360(1)°+ 230° 
x = 360(2)°+ 230° 


x = 360(27)°+ 230° 


MA = 


360°. 27(2 ^ + i:> + 230°.28 


28 


MA = 5090 









RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


4.-Cálculo de las razones trigonométricas: 



xAy^O 










RT DE UN ÁNGULO 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


Ejemplo: 

Calcular: Vl3Cosa + 10Sen(3 



POSICIÓN ESTÁNDAR 


• Por el Teorema de Pitágoras: 

(a + b) 2 = (2a) 2 +b 2 

a 2 + 2ab + b* = 4a 2 + b* 
2&b = 3a* 

2 _ a 

3 “ b 

Calcular: Vl3Cosa + 10Sen(3 



- 2-6 

-8 











RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


5.-Razones trigonométricas de los ángulos cuadrantales 

1 0 N 0 N 1 


Sen Cos Tan Cot Sec Csc 

(+) 


• N: no definido 


(-) 


O 


0 1 0 N 1 N 

Sen Cos Tan Cot Sec Csc 

-* (+) 


(-) 






RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


pitagorasB 

ACADEMIA 

Ejemplo: 

Sean a y (3 ángulos coterminales que están en la relación de 7 a 29, además la suma de ellos se encuentra en el intervalo 

22 11 

] 720°; 1440° [. Hallar el seno del ángulo mayor multiplicado por — sumado del ángulo menor multiplicado por —. 

36 18 

RESOLUCIÓN: 


• a A (3: < s coterminales 

P _ ]_ k |3 = 7k , a = 29k 

a 29 k 

i. 720° < a + (3 < 1440° 

720° < 36k < 1440° 

20° < k < 40° 220° < llk < 440° 

ii. a — (3 = 360n° 

22k = 360n° 

llk = 180n° ^_ 


22 22 
• Sen 29k. — + 7k. — 



Sen(22k) 

Sen(720°) 

0 


llk = 360' 






RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


6.-Signos de las razones trigonométricas: 


O en 
Csc 


(+) 


Todas (+) 






RT DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


Ejemplo: 

Determinar el signo de P;Q y R: P = Sen 

RESOLUCIÓN: 


P = Sen 


1997ti 


P = Sen 285 tt + 


P = (-) 


1997ti 


2ti 


1995ti 285tt 

2ti 


1997tt\ / 1471ti 

Q = Tan 


Q = Tan 


1471ti 


Q = Tan (245 tt + -) 

Q = (+) 

1471tt I 6 
1470tt 245tt 


Iti 


R = Cos 


3852ti 


R = Cos 


385271 


R = Cos 770 ti + 


R = (+) 


385271 


2tc 


385071 770ti 

2ti 






















TRIGONOMETRIA 



MOMENTO DE PRACTICAR 


PROBLEMAS Y RESOLUCIÓN 








PITAGORASl 

ACADEMIA 


R.T. DE UN ANGU 


1. Si se tiene que : |Cos0| + Cos0 = 0 y además: 2Cot0 

RESOLUCIÓN: 

1 


2Cot0 — 2 + ■ 


4 + ■ 


4 + 


a/5 + 2 


■ a/5-2 


a/5 + 2 


a/5-2 


a/5 + 2 


Cot0 


a/5 


a/5 

| Cos01 = -Cos0. 

'—i— 1 


EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


2 + - 


4 + - 


4 + 


a/5 + 2 


a/5-2 


Calcular el valor de: S = a/5Cos0 — 3Sen 2 0 



I 


S = V5Cos0 - 3Sen 2 0 


S = V5 


s = 


5 

3 




2 


/. S = —3 























R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


2. Del gráfico mostrado, determine el valor de “Tan0”, si se tiene que el área del triángulo EKI es de 54u 2 











R.T. DE UN ÁNGULO 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 



J POSICIÓN ESTÁNDAR 


216 - 24x — 6y 
5 4 =- - - 

54 = 108 - 12x — 3y 
4x + y = 18 
4x + 2(x—5) 2 = 18 
x 2 — 8x + 16 — 0 

(x - 4) 2 = 0 

x = 4 -> y = 2 

2 

TanO = - 
4 

Tan0 = 1 











£ 

PITAGORAS 

3. Si "a” es la abscisa del punto B y "b" es la ordenada del punto A, además |a| = 2b, calcular: S = Cota - Cot0. Dato: AB = BC. 

RESOLUCIÓN: 


R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 



|a| = 2b 
a < 0 
-a = 2b 











R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


4. El menor de dos ángulos coterminales está comprendido entre 540° y 640°. Calcular el mayor ángulo si se sabe que 
es el cuádruple del menor. 


RESOLUCIÓN: 

Sean: a y (3 los ángulos coterminales 


a > p 

a — p = 360n° -> 4p - p = 360n° 
p = 120n° 


a = 4p 


540° < p < 640° -> 540° < 120n° < 640° 

'—i —' 

p = 600° 


a = 2400 






R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


5. Sabiendo que: a k = Sen [(2K + 1) —] + Cos [(2K + 1) — j + TanKit Calcular el valor de: M = 


a o + a 2 
ai + a 3 


RESOLUCIÓN: 


a k = Sen [(2K + 1) + Cos [(2K + 1) |] + TanKu 

J 


I- 

±1 


a k = Sen [(2K+1)|] 


K = 0 -» a 0 = 1 
K = 1 -+a 1 = —1 

K = 2 -> a 2 = 1 
K = 3 —> a 3 = —1 


a 0 "I" a 2 
M = —-- 

a x + a 3 

1 + 1 

M = —¡—r 
- 1-1 

•• M = -1 


















R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


6. Se tiene que a y 0 son positivos y menores que una vuelta, para los cuales se tiene que: 


Tan0. VTan0 — Sena < 0 

Cosa.VSen0 — Cosa > 0 



Hallar el signo de: 




Cos0 + Tana 

c _ 




V" 

Sena — Sen0 



Y 

a ■ 

RESOLUCIÓN: 


o. 

ll. 





yv; 

.Tan0 ; VTan0 - Sena < 0 

Cosa. VSen0 - Cosa > 0 

<-,-i i_,_ i 




+ 

1 

+ + 

Cos0 + Tana 

S = 




Sena — Sen0 


Tan0 — Sena > 0 

Sen0 - Cosa > 0 

„ (-) + (-) 


Tan0 > Sena 

Sen0 > Cosa 

h-(+) 


Sena < 0 

Sen0 > 0 




S = H 


s = + 



















R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


11. Del gráfico mostrado, calcule: M = 2Tanct + 3Tan(3 

YA 






R.T. DE UN ÁNGULO 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


12. De la figura adjunta calcular: Tan0 — V5Sec0 

Y 



POSICIÓN ESTÁNDAR 


CLAVE: A 






£ 

PITAGORAS 

13. Si se cumple que SenxCos20 = 1 y además "x” y "0" son ángulos no negativos y menores que una vuelta; hallar el 
menor valor de "x + 0" 


R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


CLAVE: C 




£ 

PITAGORAS 

14. Si el ángulo x es positivo pertenece al cuarto cuadrante y es tal que 0 < x < 2n, entonces hallar el signo de las 
siguientes expresiones trigonométricas. 



R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


CLAVE: 







£ 

PITAGORAS 

15. Se tiene dos ángulos cuadrantales negativos que están en la relación de 3 a 4. Calcular el mayor, si la diferencia de 
él con el menor es 180°. 


R.T. DE UN ÁNGULO EN POSICIÓN ESTÁNDAR 


CLAVE: B 




TRIGONOMETRIA 



RAZONES TRIGONOMÉTRICAS 


REDUCCIÓN AL PRIMER 
CUADRANTE 










REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


1 er CASO: Para ángulos positivos y menores a una vuelta 


RT(90° + a) = 

+ 

CO-RT(a) 

i- u 


RT(180° ± p) = 

+ 

RT(P) 

180° Y 


RT(270° ± 0) = 

+ 

CO-RT(G) 

i8o°^ — 

180° + p * / 

-► 360° 

\ ^360° - cp 

RT(360° - <p) = 

i i i 

± 

i i 

RT(<p) 

i i 

1 

1 er _ 

l 

o do 

1 

oer 

270°-0 

270°+0 

1 paso 

Descomponer 

¿ paso 

Signo 

o paso 
¿ Cambia? 

270° 

— SI 

—. NO 













♦> 


REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


PITAGORAS 

ACADEMIA 


Nota: 

a) El signo (±) dependerá del cuadrante y la RT del ángulo a reducir. 

b) Para ubicar el cuadrante consideremos el ángulo a trabajar como (agudo), RT ± 0^ 0 < 0 < 90° 

c) Gráficamente para un ángulo agudo. 



270 








REDUCCION AL PRIMER CUADRANTE 


pitagorasM 

ACADEMIA 

Ejemplo: 

Calcular: Senl35°Csc225° + Tan240°Cot330° 

RESOLUCIÓN: 

Sen(180° - 45°).Csc(180°+ 45°) + Tan(180° + 60°).Cot(270° + 60°) 
(+Sen45°) x (-Csc45°) + (+Tan60°) x (-Tan60°) 

I_1 1_ _ _/ 


-4 









REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


Ejemplo: 

Calcular: 

RESOLUCIÓN: 


Sec | 

(f) 

1 Csc | 

( 7 ) 

Tan) 

:¥) 

Sen | 

© 

| Cos 

(t¡ 

| Tan 1 

© 


Sec 


) Csc 1 

("+£) 

1 Tan | 

i 71 ”?) 

Sen ( 

>-s 

Cos ( 


1 Tan | 

("-?) 


[/Sec | 

S)] [^ Csc| 

$)] h Tan| 

3)1 

[+Sen | 

©i 

[+Cos 

(S)lh T ™ 

©] 


(2)(2)(V3) 


E = 24 a /2 








♦» 


REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


Ángulos relacionados: 


x + y = 90° 


x + y = 180° 


x + y = 360° 

Senx = Cosy 

Senx — Seny 


Senx = —Seny 

Tanx = Coty 

Cosx = —Cosy 

Cosx = Cosy 

Secx = Cscy 

Tanx = —Tany 

Tanx = —Tany 












REDUCCION AL PRIM 


Ejemplo: 

Sabiendo que A + B = 180°,calcular: E = 

RESOLUCIÓN: 


Cos(A)Cot (|) 
Tan(|)Cos(B) 


A + B = 180° 


Suplementarios 


CosA = -CosB 




Complementarios 


CUADRANTE 


(-CosB)Cot (|) 
Cot (y) CosB 


.. E = —1 









REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


§ 

pitagorasM 

ACADEMIA 

Ejemplo: 

Su 11 tt 9 Su 29 u 

Calcular el valor de: Sen 2n+1 — + Sen 2n+1 — + Sen 2n+1 — + Sen 2n+1 — 

RESOLUCIÓN: 


+2tt 



4 S Explementarios: 

Si:x + y = 2ti 
Senx = —Seny 













REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


2 do CAS0: Para ángulos positivos y mayores a una vuelta 


Sea p > 360°: 


RT(p) = RT(a) 


Donde a es el residuo de: 

P I 360° 

q 


a 


OBSERVACION: 


RT(¿trtí+ P) = RT(P) 









PITAGORASl 

ACADEMIA 


REDUCCK 


Ejemplo: 


Calcular: 


Cos3660° 

Sen840° 


Resolución: 


3660° 

360° 

60° 

10 

840° 

| 360° 

120° 

2 


Cos(60°) 

Sen(120°) 


AL PRIMER CUADRANTE 



Cos60° Cos60° 

Sen(180° - 60°) ~~ Sen60° 


Cot60° = 


V3 

3 











♦> 


REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


PITAGORAS 

ACADEMIA 

" Conclusión: 

✓ RT{im±a} = ± RT(a) 

^ RT{(2n + 1)|± p} = + CO — RT(P) 




REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


Ejemplo: 

Calcular el valor de la siguiente expresión: 

RESOLUCIÓN: 

245 | 6 163 

-1 41 -1 


M = Sen 



4 77 | 3 

41 -i 26 


f 1 ti\ / 1tc\ / Iti 

M = Sen ( 41tt — —J Cos ( 41n — —J Tan í 26tc —— 


M-[ + Sen(=)][-C„ S ©][-Tan0] 















REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


PITAGORAS 

3 er CASO: Para ángulos negativos 

Sea x > 0 

Sen(— x) = —Senx 
Cos(— x) — Cosx 
Tan(— x) = —Tanx 
Cot(— x) - —Cotx 
Sec(— x) = Secx 
Csc(— x) - —Cscx 




REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


Ejemplo: 

Simplificar: E 

RESOLUCIÓN: 


E = 


E = 


Sen(—120°) - Cos(-210°) + Sec(-300°) 

Tan(—135°) + Sec(-225°) + Sec(-315°) 

[— Sen(120°)] - [Cos(210°)] + [Sec(300°)] 


[— Tan(135°)] + [Sec(225 0 )] + [Sec(315°)] 

[—Sen(180° - 60°)] - [Cos(270° - 60°)] + [Sec(360° - 60°)] 
[—Tan(180° - 45°)] + [Sec(180° + 45°)] + [Sec(360° - 45°)] 

[^I-Señé©®)] - [=Seft60®] + [+Sec60°] 

[—(—Tan45°)] + [^SeefS^] + [+Sec45 u ] 


2 

E =1 


•. E = 2 








REDUCCIÓN AL 


Ejemplo: 

Hallar: B 

RESOLUCIÓN: 


; para a 


Sec(a — 85u)Csc (a — 

Tan (a - Cos(a - 73 ti) 

Sec(85TT — a) [ -Csc (^— ~ a)] 
[—Tan (J^r- ~ a)] Cos(73tt — a) 

(-Seca) [- (-Seca)] 
[-(+Cota)](-Cosa) 


(-Secjf)(secjf) 

(“ Cot l)(“ Cos ?) 

(2)(2) 


B = 


B = - 


VV3. 

B = -8V3 


PRIMER CUADRANTE 


TI 

3 









TRIGONOMETRIA 



MOMENTO DE PRACTICAR 


PROBLEMAS Y RESOLUCIÓN 








REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


7. Calcular: Cos60° + Cos600° + Cos6000° H-1- Cos(6.10 n )°,n E H 

RESOLUCIÓN: 

60000 | 360 

S = Cos60° + Cos600° + CosóOOO 0 + —I- Cos(6.10 n )° 2400 166 

2400 


S = Cos60° + Cos240° + Cos240° + - + Cos240° 

\ ___j_ i 

(n-1) términos 


S=| + (n-l)(-| 


2 - n 


Cos240° = Cos(180° + 60°) 
Cos240° = —Cos60° 

1 

Cos240° = -- 
2 


S = 


2 







REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


8. Simplificar: 


Sen(4057i + a) Cos(248n + a) 
Cos(^y^ + a) Sen (323^-a) 


RESOLUCIÓN: 


Sen(405Ti + a) Cos(248tt + a) 
Cos (p^ + a) + Sen (323 \ - a) 


^ A 


A 


—Sena 

-Sena 


+ 


Cosa 

-Cosa 


1 + (-1) 


•• A = 0 




















PITAGORASl 

ACADEMIA 


REDUCCION AL PRIMER CUADRANTE 


9. Si: x + y = (4k — 1) —; k G ! 


Además: Cotx = 


a — 2 
a + 1 


Coty = 


a + 3 


Calcular: 


1 — Señan + Cosx 
1 - Cos^ + Seny 


RESOLUCIÓN: 


x + y = (4k + 3) —; k E TL 
x = (4k + 3) ^ - y 

Cotx = Cot [(4k + 3) — - y] 


a - 2 a + 3 
a + 1 a - 4 

(a - 2) (a — 4) = (a + 3) (a + 1) 
a 2 - 6a + 8 = a 2 + 4a + 3 

10a = 5 
1 


1 — Sen 7T + Cos [(4k + 3) — y 

W =--- v - - - -= 

1 — Cos2tt + Seny 

1 - 1 + (-Seny) 

W =---— 

1 - 1 + Seny 

.. W = -1 


Cotx = Tany 











REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


10. Si se tiene que “a” es un ángulo en posición normal del II cuadrante, mayor que dos vueltas y menor que tres 
vueltas, tal que: 

3ti 

Tana = —Cot—— 

o 


RESOLUCIÓN: 


TI 


(4n + 1) — < a < (2n + 1)tt 


n = 2 


9ti 

— < a < 5tt 


9ti 

a = T + X 
a = 5tt — y 


3ti 

Tana = -Cot — 

o 

/ 9ti \ 3ti 

Tan ( — + x 1 = —Cot— 

3 TI 

-Cotx = -Cot— 
o 

3tt 

X = ~8~ 


39n 


a = 


8 






PITAGORASl 

ACADEMIA 


REDUCCION AL PRIMER CUADRANTE 


16. Si se tiene que a es un ángulo del segundo cuadrante para el cual se tiene que Sen(270° — a) = 


Calcule el valor de: 


E = 


Sen(180° + a) + Cos(1170° + a) 
Sen(990° - a) 


Vi + < 


CLAVE: A 







REDUCCIÓN AL 


pitagorasH 

ACADEMIA ^H 

17. Dada la igualdad: x 

Sen(2u — x) Sení^ + xJ 

Cot0 =---— ———-- 

Cos(^ + x) Cos(4ti + x) 

donde "0" pertenece al cuarto cuadrante, calcule el valor de: E 


CUADRANTE 


3 + V5(3Cos0 + Sen0) 


CLAVE: D 








REDUCCIÓN AL PRIMER CUADRANTE 


18. Dada la figura mostrada, calcule: 


3Cos[(a — (3)/6] + Cosa + Cos(3 
V3Sen[(a — (3)/3] + Sena + Sen(3 



CLAVE: E 







PITAGORAS 

ACADEMIA 


19. Si: 4Sena = 3Tan293°. Cot247°, a E ] 180°; 270°[ 
Calcular: E = V7(Tana — Cota) 


PRIMER CUADRANTE 


CLAVE: C 




REDUCCIÓN AL 


£ 

PITAGORAS 

ACADEMIA 


20. Calcular el valor de K: 


Z Tan (f -“) 

n = 1 


= KCot2a 


Se conoce: Cota - Tana = 2Cot2a 


PRIMER CUADRANTE 


CLAVE: A 






TRIGONOMETRIA 



PRACTICA Y APREÑPERÁS 




